Intelligent —- TUNKERS Linear Motion I-TLM 060

Linearachse mit Kugelumlaufspindel flr Servoantriebe
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Bestellschliissel: (Beispiel)
I-TLM 060 200 T24.2 SM03a1
T—» Motorausurichtung
20 o
3- 180°
4- 270° Anbindung Antrieb:
Motorbezeichnung*
a- Standardvariante N S
b- Sondervariante 1
c- Sondervariante 3 .
— Motorhersteller*
03- SEW ?
07 - Lenze

—» Ausfilhrung Antriebseite
N- ohne Motor R
M- mit Motor

> Anbindung Antrieb
N-

ohne Motorfiansch

S- gerader Flansch
R- RV rechts
L- RV links
A- RV oben
B- RV unten
> Positionasabfrage B
T00 - ohne Poritionsabfrage A
T24.2 - Abfrage mit separaten Biock
> Hub*
Standardhiibe: 50,100,200

> Baugréfe*
60, 100, 150, 200, 250

Typ

]

* - weitere Optionen auf Anfrage méglich
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Intelligent —- TUNKERS Linear Motion I-TLM 060

Linearachse mit Kugelumlaufspindel flr Servoantriebe

Spezifikationen
Belastungsdaten
Fydynmax 1) [N] 2.896
Fzdynmax [N] 3.628
Mxdynmax [Nm] 28
Mydynmax [Nm] 240
Mzdynmax [Nm] 191
z 2) [mm] 57,4
1) Kraft darf nur momentenfrei wirken
2) Oberkante Schlitten — Mitte Fiihrung
Antrieb
Spindeldurchmesser [mm] 16
Axialspiel [mm] 0,02
Max. Vorschubkraft Fx_max [N] 2.044
Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,25
Max. Antriebsmoment Ma_max [Nm] 1,90
Stat. Tragzahl Kugelgewindetrieb CO [N] 23.800
Dyn. Tragzahl Kugelgewindetrieb Cdyn [N] 11.100
Allgemeine technische Daten Mechanische Kennwerte
Wiederholgenauigkeit [mm] + 0,02 Spindelsteigung [mm] 5
Max. Beschleunigung [m/s2] 15 Masse des Schlittens [kg] 1,13
Typische Nutzlast [kg] 25 Masse bei 0-Hub [kg] 4,03
Maximale Gesamtlange [mm] 2.986 Masse pro 1 m Hub [kg/m] 5,93
Flachentrdgheitsmoment Ix [mm4] 431.907 Jrot. 1) bei 0-Hub [kgcm2] 0,23
Flachentrdgheitsmoment ly [mm4] 539.706 Jrot. 1) pro 1 m Hub [kgcm2/m] 0,39
Fiihrung Leerlaufdrehmoment bei 0-Hub [Nm] 0,28
Fihrungstyp QEH15CA 1) Rotatorisches Tragheitsmoment
Statische Tragzahl C0 [N] 15.280
Dynamische Tragzahl Cdyn [N] 12.530

Durchbiegung unter Nutzlast
Ungestiitzte Achslange L [mm]
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